
ΑΝΑΚΟΙΝΩΣΗ 

ΚΑΤΑΤΑΞΗΣ ΠΤΥΦΙΟΥΦΩΝ ΓΙΑ ΤΟ ΑΚΑΔΗΜΑΪΚΟ ΕΤΟΣ 2016-2017 

 
Ζ θαηάηαμε ησλ πηπρηνύρσλ ζην ηκήκα Μεραληθώλ Σερλνινγίαο Αεξνζθαθώλ 

ΣΔ, γηα ην αθαδεκατθό έηνο 2016-2017, ζα γίλεη ιακβάλνληαο ππόςε: 

1) Σνλ Ν.4186/13, άξζξν 57, (ΦΔΚ 193/17-09-13 η.Α΄), ζύκθσλα κε 

ηνλ νπνίν ε επηινγή ησλ ππνςεθίσλ γηα θαηάηαμε πηπρηνύρσλ 

γίλεηαη απνθιεηζηηθά κε θαηαηαθηήξηεο εμεηάζεηο κε ζέκαηα 

αλάπηπμεο ζε ηξία καζήκαηα 

2) Σελ Τπνπξγηθή Απόθαζε Φ1/192329/Β3, (ΦΔΚ 3185/16-12-13 

η.Β΄), πεξί δηαδηθαζίαο θαηάηαμεο πηπρηνύρσλ Σξηηνβάζκηαο 

Δθπαίδεπζεο 

3) Tελ Τπνπξγηθή Απόθαζε 92983/Z1, (ΦΔΚ 1329/2-07-15 η.Β΄),  

ηξνπνπνίεζε ηεο Φ1/192329/Β3 (ΦΔΚ 3185/16-12-13 η.Β΄) 

4) Σελ Τπνπξγηθή Απόθαζε Φ.253.1/69267 /Α5 ΦΕΚ 1232/27-4-16 τ.Β΄),  

πνπ αθνξά ζηνλ θαζνξηζκό ηνπ αξηζκνύ εηζαθηέσλ γηα ην 

αθαδεκατθό έηνο 2016-17 

5) Σελ απόθαζε ζην Θέκα 4, πξαθηηθό 10/7-9-16 ηεο ΢πλέιεπζεο ηνπ 

ηκήκαηνο Μεραληθώλ Σερλνινγίαο Αεξνζθαθώλ 

Ζ θαηάηαμε ησλ ππνςεθίσλ γηα ην αθαδ. έηνο 2016-2017 ζα γίλεη κε εμέηαζε 

ζηα καζήκαηα ΢ρέδην (1νπ εμακήλνπ), Ζιεθηξνηερλία (2νπ εμακήλνπ) θαη 

Μεραληθή Η (2νπ εμακήλνπ).  

Oη επηηπρόληεο εηζάγνληαη ζην 4ν εμάκελν ζπνπδώλ. 

Ζ ππνβνιή ησλ αηηήζεσλ ζα γίλεη από 01/11/16 έσο 15/11/2016 ζηε 

Γξακκαηεία ηνπ ηκήκαηνο θαζεκεξηλά από 10:00 π.μ. έσο 14:00 μ.μ. 

Οη εμεηάζεηο  ζα δηεμαρζνύλ ζην ρξνληθό δηάζηεκα από 01/12/16 έσο 

20/12/2016. 

 Σν πξόγξακκα ησλ εμεηάζεσλ ζα αλαθνηλσζεί κεηά ηε ιήμε ηεο ππνβνιήο 

ησλ αηηήζεσλ από ηε Γξακκαηεία ηνπ ηκήκαηνο. 

 



Εξεηαζηέα ύλη καηαηακηήπιων εξεηάζεων ακαδημαϊκού έηοςρ 2016-2017 
 
ΥΛΗ ΜΑΘΗΜΑΤΟΣ ΗΛΕΚΤΡΟΤΕΦΝΙΑ 
Οξηζκνί Σάζεο, ξεύκαηνο, θπθισκαηηθώλ ζηνηρείσλ 2 αθξνδεθηώλ, θόκβσλ, 
θιάδσλ 

Γηεπζύλζεηο αλαθνξάο ξεύκαηνο, ηάζεο, Νόκνη Kirchoff 

Οξηζκνί δηπόισλ: Αληηζηάζηεηο, πελία, ππθλσηέο, αλεμάξηεηεο θαη 
εμαξηεκέλεο πεγέο ηάζεο θαη ξεύκαηνο 

Θεώξεκα Thevenin - Norton θαη εθαξκνγέο 

Θεώξεκα Τπέξζεζεο - Θεώξεκα Millman θαη εθαξκνγέο 

Μεηαζρεκαηηζκόο Σξηγώλνπ - Αζηέξα 

Κπθιώκαηα κε έλα ζηνηρείν απνζήθεπζεο ελέξγεηαο: απόθξηζε θπθιώκαηνο 
γηα κεδεληθό ζήκα εηζόδνπ θαη γηα κεδεληθή αξρηθή θαηάζηαζε. 

Καηάζηξσζε θαη επίιπζε ησλ γξακκηθώλ δηαθνξηθώλ εμηζώζεσλ 1νπ βαζκνύ 
γηα ηα θπθιώκαηα. Μεηαβαηηθή θαη κόληκε απόθξηζε 

 
Βηβιηνγξαθία:  

ΚΟΛΛΗΟΠΟΤΛΟΤ Ν. - ΛΟΖ Ζ., “ΖΛΔΚΣΡΟΣΔΥΝΗΑ Η θαη ΗΗ”, εθδόζεηο ΗΩΝ 

ΥΑΣΕΑΡΑΚΖ Γ., “Ζιεθηξηθά Κπθιώκαηα”, ηόκνο Α θαη Β, εθδόζεηο Σδηόια, 
2002  

ΚΑΝΔΛΛΟΠΟΤΛΟΤ – ΒΑΕΟΤΡΑ – ΛΗΒΗΔΡΑΣΟΤ, “Ζιεθηξηθά Κπθιώκαηα”, 
Δθδόζεηο Παπαζσηεξίνπ 

 DESOER C. – KUH E., “Basic Circuit Theory”, McGraw Hill 

HAYT W. – KEMMERLY J., “Aλάιπζε Ζιεθηξηθώλ Κπθισκάησλ”, Δθδόζεηο 
Σδηόια 
 
ΥΛΗ ΜΑΘΗΜΑΤΟΣ ΣΦΕΔΙΟ 
΢ρεδίαζε πξνβνιώλ ζύλζεησλ κεραλνινγηθώλ εμαξηεκάησλ ζηα ηξία βαζηθά 
επίπεδα πξνβνιήο (ζρεδίαζε πξόνςεο, θάηνςεο θαη πιάγηαο όςεο ηνπ 
αληηθεηκέλνπ).  

Καλόλεο δηαζηαζηνιόγεζεο. Παξάιεςε δηαζηάζεσλ. ΢πκβνιηζκόο 
δηαζηάζεσλ.  

Δίδε ηνκώλ. ΢ρεδίαζε ζθαξηθεκάησλ εμαξηεκάησλ ζηα νπνία γίλνληαη 
δηάθνξα είδε ηνκώλ. Παξνπζίαζε ησλ λεύξσλ ζηηο ηνκέο. 

΢ρεδίαζε ζθαξηθεκάησλ ζπλαξκνινγεκέλσλ κεραλνινγηθώλ κεραληζκώλ 
(πνπ απαξηίδνληαη από ζύλζεηα κεραλνινγηθά εμαξηήκαηα) ζηηο απαξαίηεηεο 
όςεηο θαη ηνκέο, ώζηε λα πξνζδηνξίδνληαη όια ηα γεσκεηξηθά ηνπο 
ραξαθηεξηζηηθά θαζώο θαη ε ιεηηνπξγηθή ηνπο ζπλεξγαζία. 

 
Βηβιηνγξαθία:  

«Α΢ΚΖ΢ΔΗ΢ ΜΖΥΑΝΟΛΟΓΗΚΟΤ ΢ΥΔΓΗΟΤ» S.K. BOGOLYUBOV ΔΚΓΟ΢ΔΗ΢ 
ΓΡΖΓΟΡΗΟ΢ ΥΡΤ΢Ο΢ΣΟΜΟΤ ΦΟΤΝΣΑ΢ 



«ΜΖΥΑΝΟΛΟΓΗΚΟ ΢ΥΔΓΗΟ» 2ε ΈΚΓΟ΢Ζ Α. ΑΝΣΩΝΗΑΓΖ΢ ΔΚΓΟ΢ΔΗ΢ Α. 
ΣΕΗΟΛΑ 
 
«ΜΖΥΑΝΟΛΟΓΗΚΟ ΢ΥΔΓΗΟ» Μ.ΒΟΤΛΓΑΡΖ΢ ΢ΤΓΥΡΟΝΖ ΔΚΓΟΣΗΚΖ 
«ΜΖΥΑΝΟΛΟΓΗΚΟ ΢ΥΔΓΗΟ» 3ε ΔΚΓΟ΢Ζ ΢Σ. Α. ΜΑΤΡΟΜΜΑΣΖ΢ 
 
ΥΛΗ ΜΑΘΗΜΑΤΟΣ ΜΗΦΑΝΙΚΗ I 
Δηζαγσγή. Κιαζζηθή (Νεπηώληα) θαη ζρεηηθηζηηθή κεραληθή, ηερληθή κεραληθή, 

ζύζηεκα αλαθνξάο, αμηώκαηα, βαζηθέο έλλνηεο, κεγέζε, κνλάδεο. 

΢ηνηρεία δηαλπζκαηηθήο άιγεβξαο. Γεσκεηξηθό δηάλπζκα, ειέπζεξν, 

εθαξκνζηό, νιηζζαίλνλ δηάλπζκα. Αιγεβξηθέο πξάμεηο δηαλπζκάησλ. Ηζόηεηα, 

πξόζζεζε θαη αθαίξεζε δηαλπζκάησλ. Καλόλαο ηνπ παξαιιεινγξάκκνπ. 

Αλάιπζε δηαλύζκαηνο ζε ζπληζηώζεο. Παξάζηαζε δηαλύζκαηνο κε 

ζπληεηαγκέλεο. Γξακκηθή αλεμαξηεζία. Δζσηεξηθό θαη εμσηεξηθό γηλόκελν 

δηαλπζκάησλ. Μηθηό γηλόκελν. 

΢ηεξενζηαηηθή. Ηζνδύλακα ζπζηήκαηα δπλάκεσλ. Γύλακε, ξνπή δύλακεο, 

ηζνδπλακία, «άζξνηζκα» δπλάκεσλ, ππνινγηζκόο δύλακεο θαη ξνπήο 

ηζνδύλακνπ ζπζηήκαηνο,  παξαδείγκαηα θαη αζθήζεηο.  

΢ηεξεό ζώκα, δηάγξακκα ειεύζεξνπ ζώκαηνο, βαζκόο ειεπζεξίαο, 

ζύλδεζκνη, είδε ζηήξημεο θνξέσλ. Ηζνξξνπία πιηθνύ ζεκείνπ. ΢πλζήθεο 

ηζνξξνπίαο, παξαδείγκαηα θαη αζθήζεηο. Ηζνξξνπία ζηεξενύ ζώκαηνο ζην 

επίπεδν, ξάβδνο, ηξνραιία, παξαδείγκαηα θαη αζθήζεηο. 

Ηζνξξνπία ζηεξενύ ζώκαηνο ζην ρώξν, παξαδείγκαηα θαη αζθήζεηο. 

Ηζνξξνπία ζπζηήκαηνο ζηεξεώλ ζσκάησλ. Γεληθά, παξαδείγκαηα θαη 

αζθήζεηο 

Δπίπεδνη δηθηπσηνί θνξείο. ΢πλζήθε ηζνζηαηηθόηεηαο, κέζνδνο θόκβσλ, 

κέζνδνο ηνκήο ή Ritter, παξαδείγκαηα θαη αζθήζεηο. 

Σξηβέο νιίζζεζεο, ζηαηηθή ηξηβή νιίζζεζεο, παξαδείγκαηα θαη αζθήζεηο. 

Κέληξα βάξνπο θαη θεληξνεηδή, παξαδείγκαηα θαη αζθήζεηο. Ρνπέο αδξάλεηαο 

παξαδείγκαηα θαη αζθήζεηο. 

Οιόζσκνη θνξείο. Γνθόο, αμνληθή δύλακε, ηέκλνπζα δύλακε, θακπηηθή ξνπή. 

Γνθόο κε ζπγθεληξσκέλα θνξηία, δνθόο κε θαηαλεκεκέλα θνξηία, αξζσηή 

δνθόο Gerber, ηξηαξζξσηνί θνξείο, πιαίζηα. παξαδείγκαηα θαη αζθήζεηο. 

Βηβιηνγξαθία:  
Π. Βνπζνύλε, Μεραληθή ηνπ Απαξακόξθσηνπ ΢ηεξενύ –΢ηαηηθή, Αζήλα, 

1998. 

Η. Γθαξνύηζνπ, Δηζαγσγή ζηε ΢ηαηηθή, ΢πλνπηηθή Θεσξία θαη Αζθήζεηο, Spin, 

Αζήλα. 

W. Mc Lean and W. Nelson, Engineering Mechanics, Schaum's Οutline 

Series, McGraw - Hill, New York. 



΢. Ναηζηάβα, Δθαξκνζκέλε Γπλακηθή, Δθδόζεο Εήηε, Θεζζαινλίθε, 1994. 

F. Beer and E. Johnston, Vector Mechanics for Engineers, McGraw - Hill, 

New York. 

I. H. Shames, Engineering Mechanics, Statics and Dynamics, 1997 

R. C. Hibbeler, Engineering Mechanics: Statics & Dynamics, Prentice Hall, 

10th edition, 2004.  

Anthony Bedford, Wallace T. Fowler, Engineering Mechanics: Dynamics, 

Prentice Hall, 3rd edition, 2001. 

J. L. Meriam, L. G. Kraige (Contributor), Engineering Mechanics: Dynamics, 

John Wiley & Sons, 5th edition, 2002  

Russell C. Hibbeler, Engineering Mechanics: Statics and Dynamics, Prentice 

Hall, 9th edition, 2001. 

Ferdinand P. Beer, E. Russell, Jr. Johnston , Vector Mechanics for Engineers: 

Statics and Dynamics, New Media Version with Problem Supplement, 

McGraw Hill Text, 6th edition, 2000. 

 
                                                  

                                Ο Πξόεδξνο ηεο Δπηηξνπήο Καηαηάμεσλ 
                                                             Υ. Λακπξόπνπινο 

 


